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"Masininio mokymo sistemy taikymo artikuliaciniam robotui tyrimas"

Europos Sgjungos fondy investicijy veiksmy programos 9 prioriteto , Visuomenés Svietimas ir
Zmogiskyjy istekliy potencialo didinimas“ 09.3.3-LMT-K-712 priemoné ,,Mokslininky, kity tyréjuy,
studenty mokslinés kompetencijos ugdymas per praktine moksline veiklg”

Projekto numeris: 09.3.3-LMT-K-712-15-0118

Projektui skirta finansavimo suma -1 877,93 €

Finansavimo $altinis — Europos Sajungos struktdriniy fondy léSos (Europos socialinis fondas)
Projekto finansavimo ir administravimo sutarties pasiraSymo data — 2019.07.01

Projekto trukmé — 2 mén.

Projekto veikly jgyvendinimo pradzia — 2019-07-01

Projekto veikly jgyvendinimo pabaiga — 2019-08-31

Projekto tikslas

Sio projekto tikslas — pagerinti studento mokslines kompetencijas sukuriant realaus roboto
apmokymo sistemg, galincig kompensuoti roboto judesio statines ir dinamines paklaidas.

Projekto veikly aprasymas

Sio projekto metu bus tiriamas roboto trajektorijos statinis ir dinaminis tikslumas. Bus sudaromas
principinis tikslumo Zemélapis ir nustatomos pagrindinés priklausomybés nuo apkrovos dydzio ir
bendro inercijos momento pokycio.

Projekto rezultatai

Bus aprasomi eksperimentiniai tyrimai: statinio ir dinaminio tikslumo tyrimai.



